SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

HORYZONTALNY PRZEWIERT STEROWANY

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
kanalizacji metodg bezwykopows tj horyzontalnym przewiertem sterowanym dla BUDOWYy
SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ W MOSZCZENICY ORAZ BIALKOWICACH
WRAZ Z INFRASTRUKTURA TOWARZYSZACA, GMINA MOSZCZENICA

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji zadania inwestycyjnego zgodnie z p.1.1

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z wlasciwymi obowigzujgcymi przepisami

Horyzontalne Przewierty Sterowane (HDD - Horizontal Directional Drilling) Sterowany system
ukladania po tagodnym tuku instalacji podziemnych przy pomocy ustawionej na powierzchni
wiertnicy. KAt wejscia / wyjscia (Entry/ Exit Angle)

W Przewiertach Sterowanych, kat pod ktérym wchodzg lub wychodza z gruntu zZerdzie

wiertnicze podczas wykonywania przewiertu pilotowego.



Przewierty sterowane

Alternatywne okre$lenie dla Horyzontalnego przewiertu sterowanego

Rura oslonowa (Cusing)

Rura zabezpieczajaca przewiert. Z reguly nie jest rura przewodowa, a jedynie ochrona dla

niej.

Rura oslonowa/ochronna (Sleeve pipe)

Rura instalowana jako zewnetrzna ochrona dla rury przewodowej

Rura przewodowa (Product pipe)

Rurocigg przewidziany do eksploatacji
1.4. Technologia wykonania kanalizacji metoda horyzontalnego przewiertu sterowanego

Technologia przewiertéw sterowanych polega na wykonaniu otworu pilotazowego,
nastepnie jego rozwierceniu do odpowiedniej §rednicy 1 wciagnigciu zaprojektowanej rury
ostonowej i przewodowej. Sterowanie uzyskuje sie tylko podczas wykonywania przewiertu
pilotazowego.

Sterowanie polega na specjalnie skonstruowanej glowicy wiercgcej, za pomoca ktorej
precyzyjnie steruje si¢ odwiertem. W glowicy wiercgcej umieszczona jest sonda, dzigki ktérej,
na biezaco kontroluje sie i koordynuje tras¢ przewiertu. W razie wystgpienia na trasie urzadzen
podziemnych czy przeszkdéd terenowych istnieje mozliwo$¢ ominigcia ich poprzez zmiang
kierunku i gltebokoSci wiercenia.

Istotnym czynnikiem warunkujagcym mozliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest
kombinacja dwoch parametréw: dlugosci i1 srednicy rurociggu. Dodatkowym czynnikiem sa
lokalne warunki geologiczne oraz przeszkody terenowe, usytuowanie stupéw energetycznych
oraz innych sieci podziemnych a nade wszystko koryta ciekow, gdzie ze wzgledu na przepisy,
wynikajgce z odpowiednich ustaw i rozporzadzen oraz norm i wytycznych, niemozliwe jest
wykonanie rurociggéw metodami tradycyjnymi (wykopu otwartego). Zaleznie od diugosci i

$rednicy rurociggu dobiera sie odpowiednie wiertnice.



1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jakos§¢ ich wykonania oraz za

zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, ST, poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy

Materiatlami stosowanymi przy wykonywaniu kanaléw doprowadzajacych zgodnie z
pkt. 1.1 sa materiaty budowlane ktore posiadajg deklaracje zgodnosci z PN lub EN wytwdrcy

lub odpowiadaja obowigzujacym przepisom i normom.

2.1 Skladowanie materialow

Rury przewiertowe - przewodowe z PEHD

Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dzialaniami
promieni stonecznych, temperatura nie wyzsza niz 40 °C i opadami atmosferycznymi. Diuzsze
sktadowanie rur powinno odbywac sie¢ w pomieszczeniach zamknietych lub zadaszonych. Rur
z PEHD nie wolno nakrywaé uniemozliwiajgc przewietrzanie.

Rury nalezy ukladajgc w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo. Rury o roznych
$rednicach i1 grubos$ciach winny by¢ skladowane osobno. Wykonawca jest zobowigzany
uktada¢ rury wedlug poszczegélnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposéb zapewniajgcy
stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych rur.
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem sie
wod opadowych.

Rury powinny by¢ skladowane na réwnym podlozu na podktadach i przektadkach
drewnianych, a wysoko$¢ stosu nie powinna przekraczaé 1.5 m. Sposéb skladowania nie moze
powodowac nacisku powodujac ich deformacje.

Zabezpieczenie przed rozsuwaniem sie dolnej warstwy rur mozna dokonac za pomocg kotkow
i klinéw drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu 1 magazynowania
nalezy czeSci uszkodzone odcigé, a konce rur sfazowac.

Ksztaltki, ztaczki i inne materiaty (uszczelki, $rodki do czyszczenia, itp.) powinny by¢
sktadowane w sposob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej omdéwionych srodkéw
ostroznodci. Skladowane rury i elementy nie moga by¢ narazone na intensywne

oddziatywanie ciepla, rozpuszczalnikow 1 kontakt z otwartym ogniem. Nalezy chroni¢



rury przed uszkodzeniami, silnym zanieczyszczeniem uszczelnien i przed obcigzeniami
punktowymi. W przypadku poézniejszego sktadowania bez opakowania fabrycznego
nalezy kazdorazowo uzalezni¢ ilo$¢ warstw rur od warunkow gruntowych, miejscowych
warunkow przetadunku bezpieczenstwa.

Pod pierwsza warstwa rur powinny by¢ utozone drewniane kantoéwki, aby zapobiec nanoszeniu

blota przez $ciekajacg wode deszczowa 1 przymarzaniu rur do podloza.

3. Sprzet

Sprzet montazowy i $rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonywania robdt oraz wymogéw wynikajacych z racjonalnego ich
wykorzystania na budowie. Sprzet montazowy i Srodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i
dostosowane do technologii 1 warunkow wykonywania robot oraz wymogow wynikajacych z

racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. Transport

Materialy na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu w

taki sposéb aby unikna¢ uszkodzen oraz zgodnie z przepisami BHP. Transport moze odbywa¢
si¢ na zasadach okreslonych w przepisach Prawa o Ruchu Drogowym. Rury przewozi¢ w
pozycji lezacej - poziomej réwnolegle do kierunku jazdy na podkladach i klinach
uniemozliwiajacych przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury powinny by¢ przewozone na
odpowiednio przygotowanych pojazdach oraz w sposdb fachowy zaladowane 1 roztadowane.
Rury w wigzkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci. Nalezy
unikaé jakichkolwiek uderzen. Rury sg zwykle dostarczane w 16- sto metrowych odcinkach z
fabrycznie nalozonym lgcznikiem. Oryginalne opakowanie fabryczne, najczesciej w formie
palety rur nadajg sie do transportu i sktadowania. Wytadunek rur w wiazkach wymaga uzycia
podnosnika widlowego z ptaskimi widetkami lub dZwignia z belkg umozliwiajaca zaciskanie
sie zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowac zawiesin z lin metalowych lub lancuchow.
Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury o mniejszej Srednicy wewnatrz rur o wigkszej
§rednicy) przed roztadowaniem wigzki nalezy wyjgaé rury "wewngtrzne". Z uwagi na
specyficzne wiasciwosci rur PEHD nalezy przy transporcie zachowywaé nastepujace
dodatkowe wymagania:

* przew0z rur moze by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi,



* przew0Oz powinno sie wykonaé przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, przy czym
powinna by¢ zachowana szczegoélna ostroznos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi na
zwickszong kruchos¢ tworzywa,

e na platformie samochodu rury powinny leze¢, na podktadach drewnianych o szerokos$ci co
najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2.5 cm, utoZzonych prostopadle do osi rur,

* wysokos¢ ladunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1 m,

e rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podlozenie tektury falistej 1
desek pod tancuchy spinajace boczne Sciany skrzyn samochodu,

» przy zaladowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetacza¢ po pochylni,

» przy dlugosciach wigkszych niz dtugos¢ pojazdu, wielko$é zwisu rur nie moze przekraczac 1
m.

Szczegdlna ostroznosé nalezy zachowaé w temperaturze bliskiej 00C 1 nizszej z uwagi na
kruchos$é¢ rur w tych temperaturach. Ksztaltki (tuki) nalezy przewozi¢ w odpowiednich

pojemnikach z zachowaniem ostroznosci jak dla rur .

5. Wykonanie robét

Odcinki rurociggéw wyznaczone do wykonania metoda przewiertu horyzontalnego
wskazane zostaly na profilach podluznych oraz w szczegbtowych tabelarycznych
przedmiarach robot .

Na calej dlugosci rurociag ma byé jednolity, wykonany z rur dwuwarstwowych
niepotgczonych molekulamnie z wkladka stalowg. W wyznaczonych odcinkach przewiert
nalezy wykona¢ rurg przewodows, ktéra docelowo bedzie prowadzié Scieki. W oznaczonych
miejscach

na profilu przewiert nalezy wykona¢ rurami ochronnymi wigkszej Srednicy wskazanej w
profilu i tabelach przedmiarowych. A po wykonaniu przewiertu przez t¢ rur¢ nalezy
przeciagna¢ wlasciwg rurg przewodowa.

Istotnym czynnikiem warunkujgcym mozliwo$¢ wykonania przewiertu sterowanego jest
kombinacja dwdch parametrow: dlugosci i srednicy rurociagu.

miejsce od strony wyjscia, gdzie bgdzie mozna i caty odcinek rury przygotowac do wciggania.
Korzystne jest, szczegdlnie dla wigkszych przewiertow, zlokalizowanie najblizszego punktu

czerpania wody niezbgdnej do przygotowania phuczki.



6. Kontrola jakoSci robot

Badanie materialow uzytych do budowy kanalizacji przeprowadzi¢ na podstawie
atestow producentéw, poréwnania ich cech z normami przedmiotowymi, ogledziny
zewnetrzne. Kontrola jako$ci rob6t winna obejmowac nastepujgce badania:

* sprawdzenie uszczelnienia przewodow,
s przeprowadzenie proby szczelnosci przewodu,

»jakos$ci uzytych materialow

7. Obmiar robét

Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robdt oraz

obliczenie rzeczywistych ilosci wbudowanych materiatow.

8. Odbiér robét

Roboty uznaje sie za wykonane prawidtowo, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacja Techniczna jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt.
6 daty wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzenia usterek, Kierownik Projektu ustali zakres

i termin wykonania rob6t poprawkowych.
9. Przepisy zwigzane

9.1 Normy:
PN-B-06712 Kruszywa mineralne.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania badania przy

odbiorze.
PN-72/B-10727 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne na terenach szkoéd gomiczych,
Wymagania i badania przy odbiorze.



PN-84/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.
PN-72/B-8971-05 Wodociagi 1 kanalizacja. Rysunek inwestycyjny przewodow
kanalizacyjnych.

PN-93/C-89218 Rury i ksztaltki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie wymiarow.
PN-87/B-01700 Siec kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty i element wyposazenia.
Terminologia.

PN-84/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.
BN-77/8971-07 Rury cisnieniowe o przekroju kotowym



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Instalacja elektryczna zasilajaca pompownie sciekéw dla zadania
budowa linii kablowej NN zasilajacej pompownie $ciekéw PB2

w Biatkowicach, dz nr 195, gm. Moszczenica

Kod CPV Wspélny Stownik Zamowien:
45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych



1.CZESC OGOLNA

1.1.Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajgcego oraz nazwa
specyfikacji

“budowy linii kablowej NN zasilajgcej pompownie sciekow PB2, dz nr 195, obr. Biatkowice,

gm. Moszczenica".
45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.2.Przedmiot i zakres robot objetych szczegdtowg Specyfikacja
Techniczng

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
robot zwigzanych z budowg zasilania kablowego nn pompowni PB2.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem zasilania pompowni PB2.

W zakres tych robot wchodza:

-roboty przygotowawcze,

-roboty zwigzane z budowg kabla nn,

-kontrola jakosci,

-odbidr robot.

1.3.Zakres stosowania SST
Szczegotowg Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w podpunkcie 1.2.

1.4.0golne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prowadzonych robot i za ich zgodno$c

z Dokumentacjg Projektowa oraz instrukcjami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej - czes¢ ogdlna pkt.
1.2.

2.WYMAGANIA SZCZEGOtOWE DOTYCZACE WHASCIWOSCI

WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1.0golne wymagania dotyczgce materiatow
0Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»~Wymagania Ogdlne” kpt. 2.

2.2.Kable zasilajgce
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

2.3.Sktadowanie materiatow
Zgodnie z ST pkt. 2.4. (CPV 45232152-2).

2.4.0dbior materiatdw na budowie
Zgodnie z ST kpt. 2. (CPV 45232152-2)



3.WYMAGANIA SZCZEGOrOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu i maszyn podano w Specyfikacji Technicznej - czgsc
ogolna pkt. 3.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej - czgs¢ ogolna
kpt. 4.

5.WYMAGANIA SZCZEGOrOWE DOTYCZACE WrASCIWOSCI
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1.0golne zasady wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej - czes¢ ogélna kpt. 5.

5.2.Roboty przygotowawcze
Zgodnie z kpt. 5.2. (CPV 45232152-2).

5.3.Wykonanie zasilania pompowni w energie elektryczna

Zasilanie winno by¢ wykonane poprzez wykonanie wewnetrznych instalacji elektrycznych
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. W warunkach przytaczenia do sieci okreslono miejsce
przylaczenia, adres elektryczny oraz warunki wykonania przylacza energetycznego dla
pompowni.

Projektowane i stosowane linie kablowe muszg by¢ wybudowane zgodnie z normg PN-76/E-
05125,

Budowe linii kablowych na terenie pompowni sciekéw nalezy wykona¢ zgodnie z normami i
przepisami budowlanymi oraz bezpieczenstwa pracy w oparciu o Projekt Budowlany
przepompowni sciekow - czes¢ elektryczna.

5.3.1.Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze przy realizacji zasilania pompowni majg na celu wyznaczenie tras
linii kablowych. Wytyczenie tras linii kablowych dokona uprawniony geodeta.

5.3.2.Wykopy pod kable

Pod kable zaleca sie wykonanie wykopéw waskoprzestrzennych. Ich obudowa i
zabezpieczenie przed osypaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02. Przed
wykonaniem wykopéw wykonawca ma obowiazek sprawdzenia rzednych terenu z danymi w
Dokumentacji Projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

W miejscach skrzyzowan z uzbrojeniem istniejacym nalezy wykona¢ wykopy kontrolne.
Wykopy w migjscach skrzyzowan nalezy prowadzic pod nadzorem odpowiednich
dysponentow sieci i zgodnie z ustaleniami zawartymi w Uzgodnieniach Branzowych.

Metoda wykonania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci wykopu,
uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Szerokoé¢ rowu kablowego na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0,4 m. Gtebokos¢ rowu
kablowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja oraz taka, aby po uwzglednieniu
ewentualnej warstwy podsypki piaskowej oraz $rednicy kabla, odlegtos¢ gdrnej powierzchni
kabla nn od powierzchni gruntu byta nie mniejsza niz 0,7 m.



5.3.3.Uktadanie i montaz kabli

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie lub rozcigganie. Przy uktadaniu kabli promien giecia kabla nie powinien
by¢ mniejszy od 15-krotnej Srednicy kabla wielozytowego lub wigzki kabli jednozytowych.
Kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych nie nalezy ukladac, jezeli temperatura
otoczenia i temperatura kabla jest nizsza niz +5.C. Kabel nalezy ukltadac recznie. Kable
nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci nie mniejszej niz 10 cm i zasypacC warstwa
piasku o grubosci 10 cm. Pozostalg czes¢ wykopu nalezy wypetni¢ gruntem rodzimym,
zageszczonym warstwami co 20 cm i wyréwnane do poziomu terenu istniejgcego.

Kable powinny by¢ utozone w wykopie linig falistg z zapasem nie mniejszym niz 3 % dtugosci
wykopu. Po obydwu stronach zaleca sie pozostawienie zapasu Kabla fgcznie nie mniejszego
niz 4 m. Przy wprowadzeniu kabli do rur ochronnych nalezy pozostawi¢ zapasy zgodne z PN-
76/E-05125.

Linie kablowa nalezy na catej diugosci oznakowac za pomocg trwatych oznacznikow
nakfadanych na kable na poczatku i na koncu linii. Linie kablowa nalezy oznakowac za
pomocy folii z tworzywa sztucznego utozonej ok. 0,25 m. nad kablami o barwie niebieskiej
dla kabli o napieciu 0,4 kV. Kabel nalezy wpia¢ w dwdch miejscach: 1) listwa zaciskowa w
zkaczu ZKP za ukladem pomiarowym, 2) w szafie RZS - wytgcznik gtéwny. Zasilanie urzadzen
z szafy zasilajaco-sterujgcych RZS wykonac zgodnie z DTR tych urzadzen.

5.3.4.Ztgcze kablowo-licznikowe
Przewidziano wykorzystanie zilgcza kablowo-pomiarowego wykonanego przez PGE
Dystrybucja S.A. zgodnie z umowa przytgczeniowg dla pompowni PB2.

5.3.5.Zasilanie szaf zasilajaco-sterujacych oraz urzadzen
technologicznych.

Kabel do szafy RZS uktadac w ziemi na warunkach podanych w dokumentacji projektowej.
Zasilanie urzadzen z szafy zasilajgco-sterujgcych RZS wykonac zgodnie z DTR tych urzadzen.
Wyposazenie szafy zasilajgco-sterujacej RP:

» Wylgcznik gtowny

e Sterownik programowalny EASY;

e Rozruch bezposredni;

e Zabezpieczenie roznicowo - pradowe catej szafki

» Zabezpieczenie nadpragdowe, termiczne i niesymetrii zasilania kazdej pompy

e Licznik godzin pracy pompy

e Sygnalizacja optyczna standw alarmowych — zewnetrzne swiatto btyskajace;

e Pomiar poziomu $ciekow za pomoca ptywakow

s Ogrzewanie wewnetrzne szafki z termostatem

» Oswietlenie wewnetrzne szafki

» Uktad sterowania recznego, automatycznego lub odstawienia od pracy pompy

» Uktad rotacji pracy pompy w ukfadzie pracy automatycznej

e Gniazdo do zasilania awaryjnego z przetgcznikiem

5.5.0chrona przeciwporazeniowa

Ochrona dodatkowa od porazen pradem elektrycznym — samoczynne wytaczenie zasilania w
ukfadzie sieci TN-S — wytaczniki ochronne przeciwporazeniowe roznicowo-pradowe.

Zacisk PE w szafach nalezy uziemi¢ za pomocg ptaskownika ocynkowanego FeZn 25x4mm
utozonej na dnie rowu kablowego w rodzimym gruncie przed nasypaniem piasku dla potrzeb
linii kablowej.

Rezystancja uziemienia punktu PE w zlgczu licznikowym nie powinna przekroczy¢é R<100U.
Projektowany uziom potgczy¢ z uziomem pompowni. Ponadto nalezy wykonac uziom



fundamentowy zbiornika pompowni. W tym celu nalezy w tawach fundamentowych i dnie
zbiornika wykonac¢ krate uziemiajgca z plaskownika ocynkowanego Fe/Zn 25x4mm o oku
3mx3m. Kratownice potaczy¢ z isthiejgcym uziomem obiektu (budynku krat i innymi
uziomami). Wykonac potaczenia gtownie i miejscowe. Do uziomu podigczy¢ wszystkie
elementy przewodzace zbiornika i urzadzen tam zamontowanych oraz urzadzenia i elementy
nowo zabudowane w budynku krat.

Ponadto zaleca sie zabudowe ogranicznikow przepie¢ klasy B+C. Ograniczniki te spetniajg
wymogi PN. Ograniczniki przepie¢ zabudowa¢ w szafie sterowniczej pompowni. Po
wykonaniu nalezy pomiarami zweryfikowa¢ parametry rezystancji uziemienia.

5.6.Automatyka

Sterowanie pracg pompowni odbywa sie poprzez szafe sterowniczg wolnostojgca. Typ szafy
zasilajgco-sterujgcej dla pompowni stanowi przedmiot dostawy kompletu pompowni.
Wymagania jakim powinien odpowiada¢ system sterowania zostaty okreslone w
Dokumentacji Projektowe.

6.KONTROLA, BADANIA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT

BUDOWLANYCH

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli i jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej -
czesc ogolna pkt. 6 (CPV 45232152-2).

6.2.Zasady szczegdtowe dla zasilania pompowni

W czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu nalezy:

-sprawdzi¢ jakos¢ zastosowanych materiatow,

.sprawdzi¢ gtebokos¢ utozenia kabli, rezystancji izolacji i ciggtosci Zyt kabli,

.sprawdzi¢ jakos¢, kompletnos¢, stan i prawidtowos¢ potgczen zamocowanych kabli i
osprzetu,

.sprawdzi¢ doktadnos¢ wykonanych elementéw,

.sprawdzi¢ ciggto$¢ Zyt kabla i przewoddw oraz zgodnos¢ faz,

-sprawdzi¢ stan przewoddw i osprzetu,

.sprawdzi¢ prawidtowosS¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czesci
przewodzacych dostepnych,

-wykona¢ pomiary: skutecznosci ochrony przed dotykiem czesci przewodzacych dostepnych,
rezystancji uzioméw ochronnych i roboczych, rezystancji izolacji kabli i przewoddw.

7.WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej
- cze$¢ ogolna pkt. 7.

8.0DBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1.0golne zasady odbioru robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej - czgsé
ogolna pkt. 8 oraz w ST (CPV 45232152-2).



8.2.0dbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

-podtoza, podsypki,

-utozone w wykopach kable,

-utozone ciggi rur ochronnych,

-wciggniecia kabli do rur ochronnych,

-wykonanie instalacji przeciwporazeniowej,

.zasypanie wykopu.

Odbidr robot zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

8.3.0dbior techniczny kohcowy
Zgodnie z pkt. 8.4, ST (CPV 45232152-2).

9.ROZLICZENIE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace rozliczenia robot podano w Specyfikacji Technicznej - czes¢
ogolna pkt. 9.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA
Zgodnie z pkt. 10 (CPV 45232152-2).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Instalacja elektryczna zasilajaca pompownie $ciekéw dla zadania
budowa linii kablowej NN zasilajacej pompownie $sciekéw PB1

w Biatkowicach, dz nr 185, 168, gm. Moszczenica

Kod CPV Wspdlny Stownik Zamowien:
45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych



1.CZESC OGOLNA

1.1.Nazwa nadana zamdwieniu przez Zamawiajgcego oraz nazwa
specyfikacji

“budowy linii kablowej NN zasilajacej pompownie Sciekéw PB1, dz nr 185, 168, obr.
Biatkowice, gm. Moszczenica".

45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.2.Przedmiot i zakres robot objetych szczegdtowa Specyfikacjg

Techniczng

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
robot zwigzanych z budowg zasilania kablowego nn pompowni PB1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonaniem zasilania pompowni PB1.

W zakres tych robot wchodza:

-roboty przygotowawcze,

-roboty zwigzane z budowg kabla nn,

-kontrola jakosci,

-odbior robot.

1.3.Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w podpunkcie 1.2.

1.4.0golne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prowadzonych robot i za ich zgodnosc

z Dokumentacjg Projektowa oraz instrukcjami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogolna pkt.
1.2,

2.WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WASCIWOSCI
WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1.0golne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
~Wymagania Ogdlne” kpt. 2.

2.2.Kable zasilajgce

Zgodnie z Dokumentacijg Projektowa.

2.3.Sktadowanie materiatow
Zgodnie z ST pkt. 2.4. (CPV 45232152-2).

2.4.0dbior materiatdw na budowie
Zgodnie z ST kpt. 2. (CPV 45232152-2)



3.WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu i maszyn podano w Specyfikacji Technicznej - czesc
ogodlna pkt. 3.

4, WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogdlna
kpt. 4.

5.WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WrASCIWOSCI
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1.0golne zasady wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej - czes¢ ogdina kpt. 5.

5.2.Roboty przygotowawcze
Zgodnie z kpt. 5.2. (CPV 45232152-2).

5.3.Wykonanie zasilania pompowni w energie elektryczng

Zasilanie winno by¢ wykonane poprzez wykonanie wewnetrznych instalacji elektrycznych
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. W warunkach przylaczenia do sieci okreslono miejsce
przylaczenia, adres elektryczny oraz warunki wykonania przylgcza energetycznego dla
pompowni.

Projektowane i stosowane linie kablowe muszg by¢ wybudowane zgodnie z normg PN-76/E-
05125.

Budowe linii kablowych na terenie pompowni $ciekéw nalezy wykona¢ zgodnie z normami i
przepisami budowlanymi oraz bezpieczenstwa pracy w oparciu o Projekt Budowlany
przepompowni $ciekow - czes¢ elektryczna.

5.3.1.Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze przy realizacji zasilania pompowni majg na celu wyznaczenie tras
linii kablowych. Wytyczenie tras linii kablowych dokona uprawniony geodeta.

5.3.2.Wykopy pod kable

Pod kable zaleca sie wykonanie wykopow waskoprzestrzennych. Ich obudowa |
zabezpieczenie przed osypaniem powinno odpowiadaé wymaganiom BN-83/8836-02. Przed
wykonaniem wykopdéw wykonawca ma obowigzek sprawdzenia rzednych terenu z danymi w
Dokumentacji Projektowej oraz oceny warunkdw gruntowych.

W miejscach skrzyzowan z uzbrojeniem istniejacym nalezy wykona¢ wykopy kontrolne.
Wykopy w miejscach skrzyzowan nalezy prowadzic pod nadzorem odpowiednich
dysponentdw sieci i zgodnie z ustaleniami zawartymi w Uzgodnieniach Branzowych.

Metoda wykonania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci wykopu,
uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Szeroko$¢ rowu kablowego na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0,4 m. Gtebokos¢ rowu
kablowego powinna byC zgodna z dokumentacjg oraz taka, aby po uwzglednieniu
ewentualnej warstwy podsypki piaskowej oraz srednicy kabla, odlegtos¢ gérnej powierzchni
kabla nn od powierzchni gruntu byta nie mniejsza niz 0,7 m.



5.3.3.Ukladanie i montaz kabli

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie lub rozcigganie. Przy ukfadaniu kabli promien giecia kabla nie powinien
by¢ mniejszy od 15-krotnej Srednicy kabla wielozytowego lub wigzki kabli jednozytowych.
Kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych nie nalezy ukiadac, jezeli temperatura
otoczenia i temperatura kabla jest nizsza niz +50C. Kabel nalezy ukifadaé recznie. Kable
nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci nie mniejszej niz 10 cm i zasypac warstwa
piasku o grubosci 10 cm. Pozostala czes¢ wykopu nalezy wypetni¢ gruntem rodzimym,
zageszczonym warstwami co 20 cm i wyrownane do poziomu terenu istniejgcego.

Kable powinny by¢ utozone w wykopie linig falistg z zapasem nie mniejszym niz 3 % diugosci
wykopu. Po obydwu stronach zaleca sie pozostawienie zapasu kabla tgcznie nie mniejszego
niz 4 m. Przy wprowadzeniu kabli do rur ochronnych nalezy pozostawi¢ zapasy zgodne z PN-
76/E-05125,

Linie kablowg nalezy na catej dlugosci oznakowac za pomocg trwatych oznacznikéw
nakfadanych na kable na poczatku i na koncu linii. Linie kablowg nalezy oznakowad za
pomocy folii z tworzywa sztucznego utozonej ok. 0,25 m. nad kablami o barwie niebieskiej
dla kabli o napieciu 0,4 kV. Kabel nalezy wpigé w dwdch miejscach: 1) listwa zaciskowa w
ztgczu ZKP za uktadem pomiarowym, 2) w szafie RZS - wytacznik glowny. Zasilanie urzadzen
z szafy zasilajgco-sterujgcych RZS wykonac zgodnie z DTR tych urzadzen.

5.3.4.Z1acze kablowo-licznikowe
Przewidziano wykorzystanie zilacza kablowo-pomiarowego wykonanego przez PGE
Dystrybucja S.A. zgodnie z umowa przytgczeniowg dla pompowni PB1.

5.3.5.Zasilanie szaf zasilajaco-sterujacych oraz urzadzen
technologicznych.

Kabel do szafy RZS uktada¢ w ziemi na warunkach podanych w dokumentacji projektowej.
Zasilanie urzadzen z szafy zasilajgco-sterujgcych RZS wykonac zgodnie z DTR tych urzadzen.
Wyposazenie szafy zasilajgco-sterujgcej RP:

o Wyltgcznik gtowny

e Sterownik programowalny EASY;

e Rozruch bezposredni;

s Zabezpieczenie roznicowo - pradowe catej szafki

o Zabezpieczenie nadpragdowe, termiczne i niesymetrii zasilania kazdej pompy

e Licznik godzin pracy pompy

s Sygnalizacja optyczna standw alarmowych — zewnetrzne $wiatto btyskajace;

e Pomiar poziomu sciekow za pomocg ptywakow

o Ogrzewanie wewnetrzne szafki z termostatem

e Oswietlenie wewnetrzne szafki

o Uktad sterowania recznego, automatycznego lub odstawienia od pracy pompy

e Ukfad rotacji pracy pompy w ukfadzie pracy automatycznej

e Gniazdo do zasilania awaryjnego z przelgcznikiem

5.5.0chrona przeciwporazeniowa

Ochrona dodatkowa od porazen pradem elektrycznym — samoczynne wytaczenie zasilania w
uktadzie sieci TN-S — wytaczniki ochronne przeciwporazeniowe roznicowo-pradowe.

Zacisk PE w szafach nalezy uziemi¢ za pomoca ptaskownika ocynkowanego FeZn 25x4mm
utozonej na dnie rowu kablowego w rodzimym gruncie przed nasypaniem piasku dla potrzeb
linii kablowej.

Rezystancja uziemienia punktu PE w zigczu licznikowym nie powinna przekroczy¢ R<100U.
Projektowany uziom potgczy¢ z uziomem pompowni. Ponadto nalezy wykonac uziom



fundamentowy zbiornika pompowni. W tym celu nalezy w tawach fundamentowych i dnie
zbiornika wykona¢ krate uziemiajgca z ptaskownika ocynkowanego Fe/Zn 25x4mm o oku
3mx3m. Kratownice potgczy¢ z istnigjgcym uziomem obiektu (budynku krat i innymi
uziomami). Wykona¢ polaczenia gtownie i miejscowe. Do uziomu podigczy¢ wszystkie
elementy przewodzace zbiornika i urzadzen tam zamontowanych oraz urzadzenia i elementy
nowo zabudowane w budynku krat.

Ponadto zaleca sie zabudowe ogranicznikow przepiec klasy B+C. Ograniczniki te spetniajg
wymogi PN. Ograniczniki przepie¢ zabudowaé w szafie sterowniczej pompowni. Po
wykonaniu nalezy pomiarami zweryfikowa¢ parametry rezystancji uziemienia.

5.6.Automatyka

Sterowanie pracg pompowni odbywa sie poprzez szafe sterowniczg wolnostojgca. Typ szafy
zasilajgco-sterujacej dla pompowni stanowi przedmiot dostawy kompletu pompowni.
Wymagania jakim powinien odpowiada¢ system sterowania zostaly okreSlone w
Dokumentacji Projektowej.

6.KONTROLA, BADANIA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli i jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej -
czes¢ ogodlna pkt. 6 (CPV 45232152-2).

6.2.Zasady szczegdtowe dla zasilania pompowni

W czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu nalezy:

-sprawdzi¢ jakosc zastosowanych materiatow,

-sprawdzi¢ glebokos¢ utozenia kabli, rezystancii izolacji i ciagtosci Zyt kabli,

-sprawdzi¢ jakos¢, kompletnos¢, stan i prawidtowos¢ potaczen zamocowanych kabli i
osprzetu,

.sprawdzi¢ doktadnos¢ wykonanych elementéw,

-sprawdzi¢ ciagtos¢ Zyt kabla i przewoddw oraz zgodno$é faz,

-sprawdzi¢ stan przewodow i osprzetu,

-sprawdzi¢ prawidtowos¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czesci
przewodzacych dostepnych,

‘wykonac pomiary: skutecznosci ochrony przed dotykiem cze$ci przewodzacych dostepnych,
rezystancji uziomow ochronnych i roboczych, rezystancji izolacji kabli i przewoddw.

7.WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej
- czesc ogolna pkt. 7.

8.0DBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1.0golne zasady odbioru robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej - czes¢
ogolna pkt. 8 oraz w ST (CPV 45232152-2).



8.2.0dbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

-podtoza, podsypki,

-utozone w wykopach kable,

-utozone ciggi rur ochronnych,

wciggniecia kabli do rur ochronnych,

-wykonanie instalacji przeciwporazeniowej,

-zasypanie wykopul.

Odbidr robot zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

8.3.0dbior techniczny koncowy
Zgodnie z pkt. 8.4. ST (CPV 45232152-2).

9.ROZLICZENIE ROBOT
0Ogdlne wymagania dotyczace rozliczenia robot podano w Specyfikacji Technicznej - czes¢
ogolna pkt. 9.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA
Zgodnie z pkt. 10 (CPV 45232152-2).



